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Keyence, RB 1200

 Laser- Distanzsensor mit einer Genauigkeit von ±0,02 mm

 Messbereich von 0,1 mm bis 10 m

 Bin Picking Anwendungen

 Einbindung in Automatisierungsprozesse

Kamera für 3D ROBOT VISION

©  Fraunhofer IGP


