Leichtbauroboter UR10 mit adaptivem 2-Fingergreifer

Technische Daten UR 10

6-Achs-Leichtbauroboter aus Aluminium
Gewicht 28,9 kg
Traglast 10 kg
Reichweite 1300 mm

Wiederholgenauigkeit ~ +/- 0,1 mm
Gelenkgeschwindigkeit ca. 150 °/s

Kommunikation TCP/IP

Sicherheitssystem nach EN ISO 13849:2008 PL d und EN ISO
10218-1:2011

Technische Daten Greifer

e Greifero6ffnung 0-85mm
e Greifkraft 60 - 200 N
e 3 Greif Modi: Parallel, Umfassend, Innenliegend

Einsatzbereich/Anwendung

Montage- und Handhabungsaufgaben
Bestuckung von Anlagen
Qualitatssicherung

Kollaborative Tatigkeiten

Quelle: www.robotig.com
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