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Industrierobotik

Arbeitsbereich

Im Rahmen des wachsenden Fachkraftemangels tritt
das bisherige Ziel der robotergestitzten Automati-
sierung, die Aufrechterhaltung und Steigerung der
Wettbewerbsfahigkeit von Unternehmen, nur noch als
Teilaspekt oder gar als positiver Nebeneffekt auf. Der
Fokus verschiebt sich stark auf die Herausforderung, die
vorhandenen oder absehbaren Liicken im Arbeitskraf-
tepool zu fullen. Um dieser Herausforderung zu begeg-
nen ist es erforderlich, das Know-How der wertvollen
Arbeitskrafte durch die Automatisierung von monoto-
nen, risikobehafteten oder gesundheitsgefahrdenden
Tatigkeiten auf deutlich gréBere Produktionsvolumina
anzuwenden.

Die Industrierobotik bietet in diesem Kontext den Vorteil,
aus standardisierten, am Markt vorhandenen Komponen-
ten kundenindividuelle Lésungen zu entwickeln. Neben der
Hardware spielt hier auch die Software eine groB3e Rolle, da
sich eine kontinuierlich erforderliche Neuprogrammierung

der Systeme als erheblicher Kostenfaktor negativ etabliert.
Aus diesem Grund beschaftigen sich unsere Expert:innen mit
der automatischen Programmierung der zu entwickelnden
Losungen. Solche Systeme — entwickelt durch das Fraunhofer
IGP — kommen in der Industrie bereits erfolgreich zum Einsatz.
Sie basieren entsprechend des Anwendungsfalles z.B. auf der
Auswertung von 3D-Sensordaten und erfordern keine Anbin-
dung an ein CAD/CAM-System.

Neben dem multidimensionalen Gebiet der Industrierobotik
spezialisiert sich die Fachabteilung auch auf die zukunfts-
trachtigen Themen der SchweiBrobotik und der mobilen
Robotik, die sich im Kontext des steigenden Wettbewerbs um
kompetente Arbeitskrafte und im Rahmen der Entlastung des
bestehenden Arbeitskraftepools zu immer bedeutenderen
Themen entwickeln.



